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O IDEALNYM KONTAKCIE UKELADU N PLYT

BOGDAN ROGOWSKI (LODY)

Praca poswigcona jest osiowo symefrycznemu zagadnieniu gladkiego nie polgczonego kontakty.
W stanie idealnego kontaktu znajduje sie N kolowych plyi poprzecznie izotropowych, o réinych
wymiarach i wlasciwosciach sprezysiych, Warnmki kontaktu sprowadza sie do znalezienia rozwiazan
ukladu réwnan catkowych Fredholma drugiego rodzaju, okreslajacych poszukiwane wymiary
obszardw kontaktu, przemieszczenia i napreZenia kontaktowe. Wskazano na sposéb przejicia

do rozwigzah przypadkow szczegdinych, przedstawiono graficznie wyniki numerycznych obliczen
i sformulowano wnioski,

1. Wsmie

Zagadnienia mechaniki kontaktu dwoéch cial, z ktérych jedno Iub dwa sa spre-
Zyste 1 izotropowe, ich rozwigzania i bogaty literature przedstawit G. M. L.
GrApweLL [1]. Kontakt trzech i wiecej ciat sprezystych byl rozpatrywany w nie-
wielu pracach [2 i 3], a gdy s3 one anizotropowe, brakuje rozwigzan, Wéréd tych
zagadnieh mamy wazne 7z punktu widzenia zastosowafi w technice, np. kontakt
dwdch dociskanych plyt rozdzielonych przektadkg [3]. Kontakt cienkiej plyty z po-
przecznie izotropowq pélprzestrzenia rozpatrzyl SELVADURAL f4], a kontakt dwéch
nieograniczonych ciat poprzecznie izotropowych TURNER [5]. W niniejszej pracy roz-
patrzono idealny kontakt ukladu N plyt poprzecznie izotropowych.

2. SFORMULOWANIE ZAGADNIENIA

Osiowo symetryczne zagadnienie kontaktowe, rozpatrzone w pracy, przedstawia
rys. 1, W stanie idealnego kontaktn znajduje sig N kolowych plyt poprzecznie izo-
tropowych o parametrach materiatowych 1, S2u, K (% B)=51,%+ 55, (n=1, 2, ...
'_., N), modutach §cinania Gy, (w kierunku osi z) i G, (w plaszezyznach izotropii
z=const), grubosciach 4, i promieniach 4, Plyty sa wzajemnie dociskane za pomoca
cifnien danych na plaszczyznach zewngtrznych ukiadu. Zalozono, e napreZenia
styczne nie wyst¢puja na powierzchniach kontakiu i kontury plyt p=b, sa wolne
od naprezen. W dalszym ciggu pracy przyjeto lokalne bezwymiarcowe wspétrzedne,
parametry geometryczne 1 ciSnienia: {p/h,, z/hy, aylh,, bofh,, 1 oy (D)/PY {00, 20, ay,
b 2y (o)}, gdzie P jest wypadkowa obcigzen zewngtrznych. Oznaczajagc przez
Wa (pn) i W, , (puy1) Osiowe przemieszczenia plyt n i n--1 oraz przez p, (p,) napre-
Zenja kontaktowe na powierzchni kontaktu migdzy tymi plytami (rys. 1b: dwie
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Rys. 1. Ksztalty i kontakt ukladu N plyt

dowolne plyty w kontakcie pokazanym na rys. 1a) napiszemy warunki kontaktu
w postaci nastepujacej:

@1 Wo ()Wt Py )=0,s  O<pesSay,  1=12, ., (N=1)
Qoraz
2.2) Pn(p)=0, @<pu, n=1,2, .., (N1},

gdzie 8, jest nieznang stala.
Ponadto mamy warunki réwaowagi

. fn
(2.3) —2n f Popn () dp=1, n=1,2,..,(N-1)
o
i warunki brzegowe na konturze p,=b, n-tej piyty
. _
(24) J'z,, O dz=0, n=1,2..,N.
) -1

Sktadowe wektora przemieszczenia w kazdej plycie a¥' =[x, 0, w]=(promieniowa,
obwodowa, osiowa) zaleza od dwoch zmiennych p, z i mogg byé znalezione za
pomoca, superpozycji trzech pél przemieszczen: symetrycznego (He, w,), antysyme-
trycznego (uy, ;) wzgledem plaszezyzny $rodkowej plyty i odpowiadajacego roz-
wiazanin jednorodnemu w zagadnieniu zginania (t0, Weo), 4. # (p, 2)= Uup-l-tyo,

w (p, 2)=w,+W,+Wyo. Te zas znajdziemy z réwnai [6] nastepujacych:

(2.5 26, (k1) {s2 C; Sp—s7 C2 S1}% )
{Aue}_{.?f S 62"]65‘% S 61} _d_(p++p_) ‘

W, B S% Sg [Sz §1—]CS1-§2] (p++p_)




O IDEALNYM KONTAKCIE UKLADU N PLYT 187

& d
A kCy 8 —Cy 8y | = (p-—
@6) 2G1(k+1){slcz—cisz}{ ””}:{ i~ Gy } 7=,
4w, 1€, C,~kC, &, (- —p™)

Wyo==Ag (do p*-+24d, ZZ) s upo=—240d, zp,

(2'7) o o Q 0 0 ]
szaeﬂ_“zAO 2G4 (1+-d;), O, =0, =0, ,=0c,=0,
w ktérych _
N sh(siz]/~.A) . a2 1 d
(2.8) S=— Co=ch(s;zy/= 1), - 7D

sg liniowymi operatorami rézniczkowymi wzgledem p,'zaleznymi parametrycznie
od wspéirzednej z(p, z oznaczaja wspSlrzedne wymiarowe), przy czym S,—S,
i &, gdy z=h, .

2.9 {do; dy; da}=(c11 C33—¢13) 1 {Gy €331 Gy €435 €3 Ciz“Cfa} s

sg parametrami materialowymi, ¢;; stalymi sprezystoéci, p* (p) i p~ (p) napreze-
niami normalnymi na plaszczyznach z=#h, —h oraz A4, jest staia, ktéra wyzna-
czymy z warunkun brzegowego (2.4).

Stosujac do powyzszych réwnan transformacje Hankela sprowadzamy warun-
ki nastgpujace: ciggloSci przemieszezen (2.1), swobodnych nie kontaktujacych s1;q
powierzehri (2.2) 1 réwnowagi (2.3) — do postac1 nastepujacej :

[ {21 €t 8420 @ D

3 C,
+82, 041 (&N Jo ('Spn)'l' D) l—f—d (d() n Py +2d1 ) Ny &+
3 Cu+1 Hn

2 1—]—(12 nt

(do n+L Pan +2d1 wrt) Mgy (‘E/Jn)} d'f"“

—_]n 1 fpnml(f) {[gl n (‘E/J':a-«x)+82 " ('E-'{]n—i)} JO (‘Epix 1)“’["

3 C,
2 1+d (do I'lpn I_Ju--l+2d1 H)N (Ebrl 1)}d$'"

—fn ¥y an+1(E) {[gi ni-1 (§)+gz as1 (5 Jo (épur 1)+

Cu+1
) l14-ds ny

(do Il+1p.u+ 1+2dl n+1) Nn+1 (5)} d§ arn
0%p,,§am n=1,2, .., (N-1),
Palp)=| &pu (D)o (bpa) dE=0,  a,<p,,  n=1,2, ., (N-1),

(2.10)
—2na, [ py (O (@, &) di=1, ~n=1,2, ., (N-1),
'] e
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gdzie
gi,n (9)=I[o, B, sh B, &+ch By EH(—D ™™ £]x
2.11) x[sh o, E—(—1) o, B sh B, E171,  i=1,2,
N, (§)=N‘(di,n; by o3 Bus ‘f):&_l Jo (bn é)"]'{Sh Oty & —
—ty B4 sh By £171 [Eda, o (Ch %, &b fu O)+da B s B S~
~ds wsho, 15,1 E72 0 (Ba §),
sa funkcjami parametru transformacji £, zaleznymi od parametréw materiatowych
i geometrycznych oraz gdzie
Cn=(krl+ 1) (kn_ 1)—.1 (S;,},"_S]:}, ] {‘xm ﬁn}=~5'1,ni'-5'2,m
”:u=Gl,n Cn/Gl,n-I-l Cn+1 L]

) 2 G:ll sin'—kﬂ Si, 7 Si,n+lcﬂ Sg,n
(212) {d:-!,n; d4,n; df‘,,n}: kn-]"l ) Gl,n { ;

3 2
S0~ 52,n S1,n82,n -

Si n kn Sg, n
(-5'1,n—-3'2,n) Si,n Sz,n} ’
Jn= hn/ hy +1
sa’ odpowiednio parametrami materialowymi i geometrycznymi, Pomadto p, (£),
Pact (6), Pasy (£) sa odpowiednio transformatami Hankela zerowego rzedu napre-
zen kontaktOWych Pn (pn)a Pn—3 (pn~ 1)a Put1 (Pn-z-l) na plaSZCZYZIIRCh Zg=— 15 1:
Zp1=1, odpowiednio, Jo (), J1 (+) sa funkcjami Besscla pierwszego rodzaju i 4,
nieznanymi stalymi
- Zagadnienie kontaktu N plyt opisano w postaci ukiadu (N—1) dualnych réwnan
calkowych wzgledem (N — 1) funkcji — transformat naprezen kontaktowych. 2 (N—1)
niewiadomych, promieni obszaréw kontaktow a, i statych 8, wyznaczymy z ukiadu
2 (N—1) réwnah o postaci (2.10); i p, (@)=0. Przemieszczenie na powierzchni
kontaktu miedzy plytami n i n+1 okrefla wzor

P o]
@13 wme)=—5g—g 7 | IOt O =g (O1F

(20 (B) = D (O] [1 482, 2 (O} Jo (4p) dE-+Aon By (do,n pr+2d1,0) »
w kiérym stale Ao, wyznaczone z warunk6w (2.4) Wynosza '

ar

2.14 =
@14 An=TEE, )R G

J [Pt ()= pa (D] Mo () dE

3. ROWNANIA CALKOWE FREDHOLMA

Wprowadzajac reprezentacj¢ calkowa

2 @
(3.1) P (= [ pa(®)cos e at,
[H]
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spetniamy tozsanodciowo réwnania (2.10), i otrzymujemy

2 a (an & dp, i
(3.2) Pa (pn)=";l 7 () f . ]

Ry S —— R e ———— t .

Vai=p: [ dt i .

W zagadnieniu gladkiego, nie polaczonego kontaktu naprezenia musza byé réwne
zeru na brzegach p,=a, obszaréw kontaktu. Te warunki i zaleznoéei (3.2) prowadza
do réwnan

3.3) P (@)=0, n=1,2, .., (N~1).

Podstawiajac (3.1) do réwnan (2.10),, otrzymujemy

ay

(3.4) -4f¢,, O dt=1, n=1,2,..,(N-1).

Wprowadzajac dla p,_, (£) 1 p, 1 (&) reprezentacje catkowe analogiczne do (3.1),
podstawiajac je do réwnan (2.10),, uwzgledniajac wzér

B3 pu()—Pe1 (O=[pa (O +1/27]~[pa_ 1 (DF1/27]=

2 n 2 .
=¥Of @a (£) (cos &t—1) dtm; 6{ @a—y () (cos &1 —1) dt,

wynikajacy z zaleinodci (3.1) i (3 4) oraz wykorzystujac tozsamosci

£ ' H(A— 0 Hp—1
o £ =

(3 6) 0 ]/A =P

1:[2

1 . 3 2 -
Jo (p)=~;z—fcos(psm 0) do, pzz?f 2(psin 62 do,
4] 4]

redukujemy warunki kontaktu (2.10), , do nastepujacego ukladu réwnan:

2 ]2 an
(3.7) ?{ { a0 [go,,(p,, sin )+ [ K, (pa sin 0, %) 9, (x) dx +
0 Q

+ [ B (pacs sin 6, %) gy (x) dxt
4]
any1
+ f Kn+1 a1 sin 0: X) Prai (x) dx]} =j;1 (pn)+6ru
Q
Ospllgau: n:"'"l>2$ rery (N_l)
Oznaczajac przez @, (p, sin ) funkcje zmiennej 0 wystepujaca po lewej stronie tych
réwnan, napiszemy je w posiaci

nf2

(3.8) — f B, (pn sin 0) dO=F, (p)+0,,  0<p,<a,.
0
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Rozwigzanie réwnania (3.8) ma postaé

nf2

(3.9) %m=wwfﬁ@mmﬂh.ﬂ@wmwm.

Tak wiec warunek ciaglodei (2.10) jest spetniony, gdy funkcja ¢, (¢) jest rozwig-
zaniem nastgpujacego réwnania catkowego Fredholma drugiego rodzaju:

ﬂn—l

(3.10) () +— fK(tx)gp,,(x)dx—I— fK_l(t x) gu_y () dxt-

an+1
+;f ,,+1(t x)ga,,+1(x)dx @, (t), 0<i<4,, n=12,..,(N-1),

4]

Z prawa strong dang za pomoca WZoru (3.9), w ktérym

1 [x0]
filpd= 2(1—{—% lf [Po (&rg1,1 (O F {Po (‘SH‘ }82 1 (5)]-70 (5P1)d5+
3 (dos 1+2d1 0 C 1
(3.11) + ( ﬂ+d2 : f {Po G }N1 ® dff]

St %y > ‘
Jv-1 (PN—1)=_2'(1+xN_1) [! [PN (&) g1, ¥ (O+

1 . . . A
+ {PN (5)'5‘“5;} 82, N (f)]Jo (jy—1py-1 8 dE+

3 (do,NP,%r—1jN2—1+2d1.N) CNf

1
2 1+dy J { @+ }NN(E)dE]
fulp)=0, n=2,3,.,(N-2).

Dla N=2

oo

1
@ﬂdﬁ@#ﬁﬁg{ﬂh@aﬁw%@+}aﬁﬂ

1
xJo (Gp)+is %1 {Pz (8) 812 (5)+{P2 (5)"'5;} g2 (E)}"

3 C(phdoat2ds ) { 1 }
1+d21 0(5)‘*'*2; Ny (E)‘f‘

3 C,(d 1+2d !
. _]1 q, 2( ozplf 12) { 2(£)+3;}N2 (E)] d§:!5

x Jo (EP1]1)+

2 1—|—d2 2

oraz z Jadraml zdeﬁmowanyml nast@PUJQCO

(312) K@ x)= —_f (81,0 (O)F g1 et (§)J)} cos (6x) cos (§1) di+

1
2 (14-%,) [
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(3.12) + | (82,0 (F 82,n41 (E11D} (c05 Ex—1) (cos &r—1) di+

fed.]
Ci (o, o 1724, )
+3f{ 01+dn = N, (94

+% Cn+1 (do,n-i-l tzj,42+2d1,n+1)
" 1+dz,n+1

N,,H(E)} (cos &x—1) d&],
n=12, .., (N—-1),

—1

Ka:—1 (tx)=— ﬁ-{-_%)_ [f &g1,n (&/fu—1) cos (£x) cos (&) dE+

+ f 22, (Eljn—1) (cos £x—1) (cos &t—1) de+

Co(dy n tzj,,_1+2d1 W P
1+d2,n

+3 S @l (o8 551 ]
n=213, .., (N-1),

1 jn ¥y g
K6 9= =57 [ [ 1,11 (8) cos (£x) cos (&) di+
7 Lg

/ + f 82,041 (8) (cos Ex—1) (cos &r—1) dé+
Cov1 (donss 2241 nyy) &

n=1,2, .., (N=2).

Réwnania catkowe Fredholma (3.10)(3.12) z warunkami (3.3) i (3.4) obejmujg
ogdlne zagadnicnie kontaktu N réznych plyt anizotropowych w kierunku poprzecz~
nym. Wskazemy na niektére przypadkl szczegolne lub graniczne omawianego
zagadnienia.

{a) Kontakt dwich plyt

Opisany jest réwnaniami

2 o
(3.13) 91+ [ Ky (6,x) 91 () dx=, (1), 0<it<a
o
oraz
3.149) 91 (a))=0, —4 f o, () di=1,
: . 0 ’

w ktérych jadro K, (¢, x) okresla wzdr (3.12); dla n=1 i prawa strona, okre§lona
za pomocg wzordéw (3.9) dla n=1 i (3.11)’, dla N=2 moze byé przeksztalcona do
postaci
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i oo 1
(3.15) &, (0= 61_ﬁm Lf {Po (£) 81,1 (£)+(po (&) +%) £2.1 (5)}x

o0

x (1 —cas &) dé4-jL % f {Pz () 81,2 (§)+(112 (E)‘l' )gz ) (5)}

x(1—cos &) d&— 31‘2[1 e f lpo(f)'i‘ }Nl(f) dé+-

CZ 0,2

+Jl My 1- |"d f D2 (Gf)'l'_}Nz 5)d§l‘

Przyjmujac W réwnaniach zagadniemia kontaktu dwéch plyt ji=h,lh,=0
i gz (&j)=0, otrzymujemy réwnania kontakiu plyty z polprzestrzenia, a roz-
patrujac przypadek graniczny b,—oo, N, ()= 0 — réwnania kontaktu warstw ub
warstwy z polprzestrzenia,

(b) Kontakt plyt cienkich

Przyjmujac dla malych A, wzory aproksymacyjne
g1, gaax12]e, (2 =57 £t
Ny (O)=E1 Ty (b )46 [oy (2 — B7) M1 [2d0s, wt-da, w— s n a7t

+3 & (3ds, (BB dan—03 ds, )] b7 1 (B £),
otrzymujemy réwnania zagadnienia kontaktu ciat wsréd ktérych n-ta plyta jest
cienka, Na przykiad réwnania kontaktu polprzestrzeni z plyta cienka, przy uwzgled-

nieniu jej zginania, w przypadku obcigzenia skupionego (po (§)=— 1/2x) sa postaci
(3.13) i (3.14), w ktérych

(3.16)

6 o
P — - _ —- -3
Kt x)= o ) e | f(coséx 1) {cos &—1) 73 di-}-
3 Cy(dy 1%42dy
(.17 +o 1((1"+1d j;xll )le(é')(cos Ex—1) dé,
2,
@, (H=3,.

Dla warstwy N, (- )=0, réwnania te mozna przeksztatci¢ do postaci

2 A
91 (zf)+;fK1 (t, Xy o ) dx=8;, O0<i<=aifls,
Q

(3.18) K (s x)=f &3 (cos Ex—1) (cos &r— 1) dE,
43

L<F} 3
91 ()=0, —4[ g, (D dt=1, Ily=h V2 (G=F}) i1 CifG1,2 Co
4]

Tu zalezno§é promienia obszaru kontaktu od anizotropii materialow okresla wzér
ay==3, Iy, gdzie 1, jest stala.
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(¢} Rozwigzania przy zalozeniu pelnego komtakiu warstw

Pomijajac zagadnienie $cislego wyznaczenia promieni obszardw kontaktu mozemy
otrzymaé z warunkéw (2.10) rozwiazania przyblizone, Przyjmujge 0<p, <o,
N, (-)=01i stosujac do réwnad (2,10}, transformacje Hankela wyznaczymy p, (£)
za pomocq Py (&) 1 puyy (6). W przypadkn dwéch warstw w kontakcie przy ob-
cigzeniu sitami skupionymi otrzymujemy wéwezas wzory hastepujace:

2nh3 py (p)/P=
g1,1 (fH“gz,l ()2, {g‘l,Z (§/j1)+g2,2 (‘?/h)} ;é_
2“5’1,1 (5)"!‘32,1 (E{:)"E_%l {2"“8'1,2 (‘f/fl)Jrgz,z (‘f/h)} Jo ( iy p) %,
2nhy Gy p Ca wy (p)/P=
L by [1"81,1 (&)1 [1+g2,2 (5/f1)]_[1+32,1 N —£1,2 (&N
N f 2—81,1 (5)4"8’2,1 (&)=, {2—81,2 (5/j1)+gz,z (f/}l)}

0

319 =- f&

)
x JO (—};1—‘0 d‘f 3
z przypadkami granicznymi j, =0, tj. g, , (£//,)=0 {ciato 2-potprzestrzen) w obsza-
rze kontaktu warstwy cienkiej z grubg Iub z pélprzestrzenig. W przypadku kontaktu
warstwy cienkiej z pélprzestrzenig réwnania (3.19) przyjmuja postacé

2zl? & £
P (P)—““af T-_I-FJO (“E;E) dt,

2rly G2 P

(3.20) .
P W, (P)=f ﬁ‘g?Jo ("I—O— 5) dE

i okreslaja
P1 max (D)=_P/3 '/3T Ig ’ W max (0)=_P/6 ]/3- G1,2 C; [0;

3.21 o
(3.21) =2y, gdze 1 f§(1+§3)_1 Jo (28) dE=0),
Q

maksymalne naprezenie kontaktowe i przemieszcezenie oraz promien obszaru kon-
taktu &,, gdzie I, okresla wzér (3.18).

Gdy n-ta plyta w ukladzie jest izotropowa nalezy we wzorach .11y, i (2.12),
wykonaé przejicie graniczne 81,0282, 01 (,=2, B,—0), k,~1. Wéweczas C,—
=(1-»)"1, di, n”{% (11—, o3 s 29,5 25 1+21"u} (i=0, 1, s 3), ﬁ,,—l sh 8, £—+¢&
i funkcje g, , (&) nie zalezg od whadciwosci sprezystych material, a N, (£) zalezy
od wspotczynnika Poissona.

4. PRZYELADY LICZBOWE T WNIGSKI

Rysunek 2, otrzymany z rozwigzan rownad (3.18) (linie ciggle) i (3.20) (linie
przerywane), przedstawia rozklad naprezef kontaktowych miedzy cienka warstwa
i pélprzestrzenia. Rysunek 3 otrzymany za pomoca rozwiazai réwnan (3.18), przed-
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stawia napreZenia kontaktowe dla réznych wariantéw materialéw w kontakcie,
mianowicie kadmu (C), magnezu (M), poréwnawczego izotropowego I: G,=
=10*MPa, v=0,30) i kompozytéw epoksydowych zbrojonych wioknami szklanymi

-25

/P

20

<

-5 Polprzestrzen
o,
o
=
-0t
=%
Kontakt Cz:
.‘.q5
1} 05 10 15 20 25
' Pl

Rys. 3. Rozkiady naprezefi kontaktowych
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(EGE) i grafitowymi (GE). Rozpatrujac kontakt dwpch identycznych warstw o gru-
bosciach H; otrzymano promienie plaskiego obszaru kontaktu: a;/H,=1,37 (C),
1,10 (M), 1,09 (D), 0,91 (EGE), 0,69 (GE), przy czym warto§é odpowiadajaca izo-
tropii nie zmienia sig przy zmianie i zréznicowaniu wlasnosei sprezystych warstw.

Z budowy réwnan kontaktu dwdch cial wynikaja nastepujace wnioski:

(a) W zagadnieniu kontaktu dwoéch warstw o réwnych grubogciach, parame-
trach materiatowych « 1 f (np. dla izotropii) i tym samym obcigzeniu, parametr x,
znika w réwnaniach (3.12); i (3.15). Oznacza to, Ze promien obszaru kontaktu
1 naprezenia kontaktowe sg wowczas niezalezne od stosuniku G,1/Gy,» i powierzchnie
kontaktu sq ptaskie dla kazdej wartoéci tego stosunku, gdyz sa plaskie odpowicdnio
w przypadkach Gy 1/Gq,,=0, 1, co.

(b) W zagadnieniu kontaktu dwéch warstw o réznych grubofciach przy tych
samych obcigzeniach i parametrach materiatowych « i § promienie obszaru kontaktn
odpowiadajace granicznym stosunkom sztywnoei »,=0, co spelniajg nastepujace

rdwnanie
( ay ) hy ( ay )
hl Ky =co o 'hl hl x,_=0‘

Krzywe a1/hi (%1, ha/hy) prayjmuja t¢ sama warto$é dla x, =0 niezaleznie od #,/4,,
rosng monotonicznie ze wzrostem x, lub przyjmuja stale wartosci dla hafhi=1,
daza do (hy/hy) (a1fh)e =0, gdy parametr materialowy »;,—co. Promiefi obszaru
kontaktu roénie ze wzrostem stosunku h,/h,.
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Peswowme

0Ob UJIEAITEHOM KOHTAKTE CHUCTEMGLI N TIJINUT

Pa6ora nmocralesa CCECAMMOTPHIHOMN 3a/1a9¢ IIAHKOT0, He COSTHEREHNOr0 KORTaKTa. B cocTo-
AHNE AEAABLEOTO KOHTAKTA HAXOMETCA /N KDYIOBEIX HOTEPETHO M3OTPOLHBIX INTHT, € DPA3HSIMH
pasMepamu B YODYTEMH CBOMCTBAME. YCAODHA KOHTAKTA CBOZTECA K HANOMICHHIO pelneHai
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CHCTEMEL MHTEIPANBHSTX yparrernii dpeldronbma BIOpOTo pOfa, ONPCOCHAOILAX HCKOMBIC pas-
Mepul ofnacTell KOHTAKTA, TRPEMCLICHHS H KOHTAXTHEIC HATDAXeRAn, Yasas caocol Hepexona
K 9ACTHEIM CHYYasm, YpaQuueCkKm FpencTasacHbl pe3yNLTATH MHCIICHEBIX PacieTon K chopmy-
HEPOBAHEL BEIBOAEL

SUMMARY

ON A PERFECT CONTACT BETWEEN A SET OF N PLATES

The paper deals with the axisymrnetric frictionless, unbonded contact problem. N trans-
versely isotropic, circular plates of different dimensions and different elastic properties remain
in perfect contact which each other. The contact conditions are reduced to the solution of a set
of Fredholm integral equations of second kind; the contact region, stresses and displacements
are found. The method of deriving the solutions of particular cases is showan, pumerical results
are presented graphically, and general conclusions are formulated. '
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